Club Vaudois de Robotique Autonome

‘L'oeill du cy-
clone" se situe icl, un

large rouleau pour O ">
‘N aaidi prendre les balles sur -

le terrain '-\> QS >

robot se trouve au
dessus d’un trou, la balle
Se fait propulser dans le trou.
[’avantage de ce systeme,
c’est que I'on n'a pas besoin
d’étre precis pour passer
sur les trous.

Quand le robot ne
se trouve pas au

teme, car le flux d’air est
constant des deux
cotés.
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principe fonctionne

robot et pour passer aise-
ment les trous, nous lui avons
installé deux blocs de deux roues
de différents diametres.

De plus pour assurer une bonne
stabilité nous avons ajouté a
I'avant et a [larriere des
brosses (patins)

L e
club,  indépen-
dant est composée
de 11  personnes,
jeunes ingenieurs, ap-
prentis et étudiants
de tous les ages.

balises vont nous
permettre de comparer la
position de notre robot sur le
terrain par rapport a la position
calculée par odometrie. Nous
pourrons également connaitre
en tout temps la position du
robot adverse sur le
terrain.

Pro-
grammation infor-
matique pour faire gerer
les déplacement et

Electronique pour com-
mander moteurs et turbi-
nes sont indispensa-
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